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iUna camara inteligente para

La nueva serie FQ-M ofrece sensores de vision
especialmente disefiados para aplicaciones
Pick&Place. Incluye comunicaciones EtherCAT y
puede integrarse fdacilmente en cualquier entorno.
El sensor FQ-M es compacto, rdpido y tiene una
entrada de encoder para permitir la funcién de
seguimiento (tracking).

Se puede configurar mediante el software

Sysmac Studio de Omron o utilizando la consola

TouchFinder.

guiar a su robot!

Principales
caracteristicas y
ventajas

¢ Disefiado para aplicaciones Pick&Place

e Entrada de encoder para calibraciény
funcién de seguimiento

e Deteccion de objetos basado en el
contorno

o Asistente de calibracion

¢ Software Sysmac Studio para
configuracién y ajuste del sistema de

vision -

Facil configuracion e
integracion

Gracias a los asistentes de calibracion

y comunicacion, la integracion en su
maquina resultara mas sencilla que
nunca.

El sensor FQ-M se comunica con todos
los dispositivos a través de EtherCAT o
Ethernet estandar. EL FQ-M se adapta al
protocolo de comunicacion del robot de
una forma muy sencilla, sin necesidad de
una programacién compleja.

Deteccion rapida y gran
estabilidad

El FQ-M puede detectar hasta 32 piezas
simultdaneamente en un mismo disparo,
y mas de 5.000 piezas por minuto. El
nuevo algoritmo de blsqueda basado
en el contorno de los objetos garantiza
una alta fiabilidad y estabilidad con
independencia de cambios en las
condiciones de iluminacidn.

Funcion de sequimiento en
tiempo real

La entrada de encoder integrada
simplifica la calibracion del sistema

y permite realizar la funcion de
seguimiento para obtener un control
sincronizado con precision.

EL FQ-M envia las coordenadas

de posicion de los objetos y los
correspondientes valores de encodery es
capaz de administrar la cola de objetos
para que las coordenadas de un objeto
no se envien duplicadas.




Sencilla configuracion e integracion

-----

H

Salida de datos configurable en funcion del protocolo
de comunicacion del robot

Configuracién como servidor o cliente sin necesidad de una programacion
compleja.

o

—
EtherCAT.

Ethernet

Rapida configuracion gracias a Sysmac
Studio

La configuracion del sensor de vision FQ-M se efectiia
mediante el mdédulo Vision Editor del software Sysmac Studio,

que proporciona parametros intuitivos en forma de iconos
que facilitan el ajuste.

TouchFinder portatil
Controlador

Gracias a la intuitiva consola TouchFinder, que cabe en la
palma de la mano, podra acceder a todas las funciones y

ajustes de forma rapida y sencilla.



Entrada de encoder que facilita las funciones de
seguimiento y calibracion

Deteccion rapida y gran estabilidad

El nuevo algoritmo de biisqueda basado en el contorno de los objetos ofrece un funcionamiento Gnico
para aplicaciones Pick&Place. El algoritmo seguira dando las posiciones de los objetos si varian las
condiciones de iluminacién, si los objetos se presentan girados, solapados o parcialmente ocultos.

El mejor de su clase

. Paso 1: cdmara Paso 2: robot Paso 3: sistema
- I La camara detecta todas las marcas de Elrobot se desplaza a las marcas de La camara, la cinta, el robot y el encoder
3
- calibracién. calibracion. se alinean automaticamente. 1
o
g 25 El desplazamiento desde la camara se
é registra a través del valor del encoder.
22
=
=
10 & - ” Vista panoramica: configuracion de parametros para una deteccion optima
* basado en nuestros propios datos de prueba . . P
Es posible generar una vista panoramica
a partir de 3 imagenes diferentes, lo
Procesamiento a alta velocidad Diferencia de tiempo de tan solo 15 ms en la deteccién de 10 0 que permite optimizar facilmente los
5.000 piezas/min. con rotacion de hasta 360°. 30 objetos simultaneamente. parametros.

Los objetos presentes en mas de un
campo de vision, se excluyeny solo se
afiaden a la cola de objetos una vez.

Primera imagen Siguiente imagen

La posicion y orientacién de los objetos 1,2y 3 se Se detectan los objetos 2, 3y 4, pero solo se
Deteccidn fiable y estable incluso si los objetos estan La variacion de las condiciones de iluminaci6n, no afectan a la detecta y se afiade a la cola de objetos. evaltan los datos del objeto 4. La posicion y

solapados o parcialmente ocultos. medida. orientacion de los objetos 2 y 3 se ignoran porque
ya se afiadieron a la cola en la imagen anterior.



Sensor de vision

Serie FQ-M

Se r i e F Q - Informacién general

Sensores
Apariencia Tipo Modelo
La mejor solucion para Pick&Place Color NPN FQ-M$120
PNP ) N - FQ-MS125
. . Funcién de comunicacion EtherCAT no incluida
* Comunicaciones EtherCAT/Ethernet Monocromo NPN FQ-MS120-M
¢ Hasta 5000 piezas por minuto con rotacion de 360 grados* PNP FQ-MS125-M
* Sensor de vision con entrada de encoder para permitir la funcion Color NPN FQ-MS120-ECT
S PNP FQ-MS125-ECT
de segwmento_ . . Funcién de comunicacién EtherCAT incluida @
* Funcion de calibracion de todo el sistema Monocromo NPN FO-NS120-N-ECT
* Salida de datos configurable en funcién de los dispositivos PNP FQ-MS125-M-ECT

de salida
* La velocidad de procesamiento depende de las condiciones de configuracion.

Software de automatizacion Sysmac Studio

Adquiera un DVD y el nimero necesario de licencias la primera vez que compre Sysmac Studio. Los DVD y las licencias estan disponibles por
separado. Cada modelo de licencia no incluye un DVD.

Configuracion del sistema

Referencia Especificaciones Nymer(_) de Medio Modelo Estandares
EtherCAT maestro licencias
Sysmac Slu{*i_O' N » - Sysmac Studio proporciona un entorno de desarrollo integrado
Standard Edition Vision Edition ] rw % | + para instalar, programar, depurar y mantener los controladores
Touch Finder* : de la serie NJ y otros controladores de maquinas, asi como
D ==== Controlador de automatizacién Controladores programables Unidades de control de posicién esclavos EtherCAT. - (Solo DVD) bvD SYSMAC-SE200D -
@ Controlador serie NJ Unidades CPU CJ2 CJ1W-NCI[182
i Sysmac Studio funciona con los siguientes sistemas operativos.
= ) les EtherCAT FQ-M X I Sysmac Studio Windows XP (Service Pack 3 o superior, version de 32 bits)/
Cables Ethernet estandar | (C; ngfmz;e cATFa ES_MSEEE_E?ECT Otro esclavo S¥andard Edition Vista (versi()n(de 32 bits)/7 (versiéﬁ de 32/64 bits) )
(Con funcion de esclavo EtherCAT integrada) (Con funcién de esclavo Ver. 1.[] *2

Hubs industriales para = = EtherCAT integrada) El DVD de Sysmac Studio Standard Edition incluye el software
EtherNetIP y Ethemet W T Mﬂﬂ%\ T para configurar las unidades de EtherNet/IP, los esclavos 1 licencia *1 SYSMAC-SE201L
Cables Ethernet FQ-M (RJ45/M12) ‘»l »l ‘ DeviceNet, las unidades de comunicaciones serie y el software
m TR para crear pantallas HMI (CX-Designer).
@ 11 ) Cables EthercAT FQ-M .!' Cables EtherCAT FQ-M Para obtener informacion, consulte el catdlogo de Sysmac
TR (Mi2/M12) N (M12/RJ45) (P072).
w M Sysmac Studio Vision Edition es una licencia limitada que
Cables E/S FQ-M ofrece algunas funciones seleccionadas, necesarias para la
Controladores Sysmac Studio i 9 i6n del de vision FQ M' p
— de iluminacién - &= He - configuracién del sensor de vision FQ-M. . . g
g‘;g'rrr‘gcs"’"es FL-TCC1 . @ (3:0 WT % é leqlnDEgmon Este producto se puede utilizar solo mediante licencia, asi que 1 licencia SYSMAC-VEOO1L
(Serie FL) ) T necesita el DVD de Sysmac Studio Standard Edition para
Fuente de Sensor de Encoder rotativo PLC para Controlador de instalarlo.
alimentacion 24 Vc.c.  disparo incremental control de E/S iluminacién (FL-STC)

*1 Existen disponibles varias licencias para Sysmac Studio (3, 10, 30 o 50 licencias).

* Sysmac Studio y Touch Finder no se pueden utilizar juntos. Cuando ambos estan conectados, Sysmac Studio tendra prioridad. *2 La serie FQ-M es compatible con la version 1.01 o superior de Sysmac Studio.

Si utiliza Sysmac Studio Standard Edition y conecta la serie FQ y el controlador NJ, utilice un cable Ethernet o USB de uso general.

Touch Finder
Conexion Ethernet y PLC Link sin protocolo

Apariencia Tipo Modelo
Sysmac Studio* Vision Edition PLC, controlador de robot o controlador de movimiento
Touch Finder* Tp Z Fuente de alimentacion de c.c. FQ-MD30
2l
fag i
> Controladores programables Controlador de robot Bateria/c.a./c.c.* FQ-MD31
~ Cables Ethernet estandar I Unidades CPU CJ2

Cables Ethernet estandar |

* El adaptador de c.a. y la bateria se venden por separado.

Hubs industriales para
EtherNet/IP y Ethernet

Cables FQ-M Ethernet
(RJ45/M12)

Cables robotizados para la serie FQ-M

Cables Ethernet FQ-M (RJ45/M12) ||

FQ-MsOO

Apariencia Tipo Modelo
FQ-MSCII-M
) @K? ? i Longitud del cable: 5 m FQ-MWNLO005
: Cables E/S FQ-M ) Para cables EtherCAT y Ethemet ¢
) & .+ | Angulo: M12/Recto: RJ45 )
— Longitud del cable: 10 m FQ-MWNLO10
Controladores . F4
de iluminacion - (3:0 I -D
lluminaciones FL-TCC1 ~ = . ) I ]
externas (Serie FL) Fuente de Sensor de Encoder rotativo PLC para Controlador de , 7 Para cables EtherCAT y Ethernet LongltUd del cable: 5m FQ-WNOOS-E
alimentacion 24 Vc.c. disparo incremental control de E/S iluminacién (FL-STC) __/ Tipo recto (M1 2/RJ45)
* Sysmac Studio y Touch Finder no se pueden utilizar juntos. rd Longitud del cable: 10 m FQ-WNO10-E
Cuando ambos estan conectados, Sysmac Studio tendra prioridad.
. . . | " Longitud del cable: 5 m FQ-MWNELO005
Nota: 1. EtherCAT y Ethernet (PLC Link) no se pueden utilizar de forma simultanea. Para cable EtherCAT
2. No se puede configurar y ajustar el sistema FQ-M mediante el controlador de la serie NJ cuando estan conectados via EtherCAT. <N __J Tipo angular (M12/M12) Lonaitud del cable: 10 FQ-MWNEL010
Para configurar y ajustar el FQ-M, conéctelo a un PC o una pantalla Touch Finder via Ethernet. L 4 ongitud del caple: 19 m )
Sysmac es una marca comercial registrada de OMRON Corporation en Japdn y en otros paises para los productos de automatizacion de OMRON. o Longitud del cable: 5 m FQ-MWNEO005
i ; i ; ; ' Para cable EtherCAT
Windows es una marca comercial registrada de Microsoft Corporation en EE. UU. y en otros paises. 7 J T 10 (M12/M12
EtherCAT® es una marca comercial registrada y una tecnologia patentada que pertenece a Beckhoff Automation GmbH, Alemania. — ipo recto ( ) Longitud del cable: 10 m FQ-MWNEO10
Los demas nombres de empresas y productos que aparecen en este documento son marcas comerciales registradas de sus respectivas empresas. s
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Serie FQ-M

Serie FQ-M

Especificaciones
Apariencia Tipo Modelo Sensores
Longitud del cable: 5 m FQ-MWDL005 Tipo | Funcién de comunicacién EtherCAT no incluida Funcién de comunicacién EtherCAT incluida
Tipo angular _ Elemento Color Monocromo Color Monocromo
< Cablo do E/S Longitud del cable: 10'm FQ-MWDLO10 Model NPN FQ-MS120 FQ-MS120-M FQ-MS120-ECT FQ-MS120-M-ECT
————————— 1 Cablede odelo
Longitud del cable: 5 m FQ-MWDO005 PNP FQ-MS125 FQ-MS125-M FQ-MS125-ECT FQ-MS125-M-ECT
/ Tipo recto Campo de vision, distancia de instalacion Seleccion de lente segun el campo de vision y la distancia de instalacion. Consulte la pagina “Diagrama Jptico”.
Longitud del cable: 10 m FQ-MWDO010 Elementos de inspeccion | Busqueda de forma (Shape search), bisqueda (Search), etiquetado (Labeling), posicién del borde (Edge position)
Funciones Numero de inspecciones 30
principales simultaneas
Accesorios Numero de escenas 32
— . Método de procesamiento
Apariencia Tipo Modelo de imégenes Color real Monocromo Color real Monocromo
. Elementos de imagen CMOS de 1/3 pulgadas CMOS monocromo CMOS de 1/3 pulgadas CMOS monocromo
Adaptador para montaje en panel FQ-XPM a color de 1/3 pulgadas a color de 1/3 pulgadas
Filtro de imagenes Alto rango dinamico (HDR) Alto rango dindmico (HDR) Alto rango dinamico (HDR) Alto rango dindmico (HDR)
_— y balance de blancos y balance de blancos
/’ Imagen Obturador Obturador electrdnico; la velocidad de obturacién se puede seleccionar desde 1/10 hasta 1/30.000 (segundos)
Adaptador de c.a. (para modelos para bateria/c.a./c.c.) FQ-AC[* iz
J Resolumo_n de 752 (H) x 480 (V)
( 1 procesamiento

6,0 (um) x 6,0 (um)

Para Touch Finder Velocidad de imagenes
(tiempo de lectura
FQ-XT de imagenes)

N
Tamaino de pixel
' Bateria (para modelos para bateria/c.a./c.c.) FQ-BAT1
60 fps (16,7 ms)
/)‘

Lapiz tactil (incluido con Touch Finder)

lluminaciones Método de conexion Método de conexién mediante un controlador de luz estroboscépica

externas lluminacién conectable Serie FL
. Correa FQ-XH . Datos de medida En el sensor: Max. 32.000 elementos *1
Registro de datos - -
I LA L L E— Iméagenes En el sensor: 20 imagenes *1
. Trigger Trigger de E/S, trigger de encoder, trigger de comunicaciones (Ethernet sin protocolo, PLC Link o EtherCAT)
Tarjeta SD (2 GB) HMC-SD291 9 sefiales

o Entrada de disparo (TRIG)
e Entrada para borrar errores (INO)
o Entrada de reset de contador de encoder (IN1)

* Adaptadores de c.a. para Touch Finder con alimentacién c.c./c.a./bateria. Seleccione el modelo para el pais en que se va a utilizar el Touch Finder. Sefiales de entrada

Conector Tensién Estandares certificados Modelo o Entrada de encoder (A+, B+, Z+) *3
i PSE FQ-AC1 5 sefales *2
A 125V max. UL/CSA FQ-AC2 » OUTO Salida de discriminacion general (OR)
o . e OUT1 Salida de control (BUSY)
250 V méx. Marca CCC FQ-AC3 o Sefiales de salida + OUT2 Salida de error (ERROR)
C 250 V max. FQ-AC4 Especificaciones * OUT3 (Salida de obturador: SHTOUT)
oF 250V m FQ-ACS de E/S e OUT4 (Salida de disparo estroboscépico: STGOUT)
o : e P 100BASE-TX/10BASE-TX
o 250 V méax. FQ-AC6 de Ethernet ) i
Especificaciones e
HUbS industriales para EtherNetIIP y Ethernet de EtherCAT --- Protocolo especifico para EtherCAT 100BASE-TX
Cables de conexion especiales
Apariencia N.2 de puertos Deteccion de fallo Consumo de corriente Modelo Método de conexion * Fuente de alimentacioén y E/S: 1 cable de E/S con conector especial
e Touch Finder, ordenador y Ethernet: 1 cable Ethernet
3 No 092 A W4S1-03B o EtherCAT: 2 cables EtherCAT
' e OR: Indicador de resultado de juicio
e ERR: Indicador de error
No W4S1-05B e BUSY: Indicador BUSY
5 0,22 A Display LED e ETN: Indicador de comunicaciones Ethernet
0 i
Si W4s1-05C -y o L/A IN (enlace/actividad entrada) x 1
- - » q o L/A OUT (enlace/actividad salida) x 1
Nota: Los hubs industriales no se pueden utilizar para EtherCAT. Display EtherCAT e RUN X 1
e ERRx 1
Esclavos de union EtherCAT Tension de alimentacion | 21,6 a 26,4 Vec.c. (incluida la fluctuacion)
Resistencia de i
Apariencia N.2 de puertos Tensién de alimentacién Consumo de corriente Modelo Valores nominales | aislamiento Entre todo el cableado y carcasa: 0,5 MQ (a 250 V)
. 450 mA max. (Cuando se utilizan la iluminacién y el controlador estroboscépico de la serie FL.)
' 3 0,08 A GX-JC03 SRl ) (e 250 mA max. (Cuando no se emplea iluminacién externa.)
(2204:4V?: i8’81\5/202'00/) aR:\?)?:n(tj: lempeieid En servicio: 0 a 50°C, almacenamiento: -20 a 65°C (sin hielo ni condensacion)
L= o
6 017 A GX-JC06 Rango CE MIHEEEE En operacién y almacenamiento: entre el 35% y el 85% (sin condensacién)
ambiental
. . L. i Atmésfera Sin gases corrosivos
Nota: 1. No conecte el esclavo de unién EtherCAT con la unidad de control de posicion de OMRON, modelo CJ1W-NCL[181/[182. Imn:jl;::::giental B - oo g
2. Los esclavos de unidn EtherCAT no se pueden utilizar para EtherNet/IP y Ethernet. (dissltsrf::i?ne; Vibraclones | 44 4 150 Hz, amplitud: 0,35 mm, direcciones X/Y/Z, 8 min cada una, 10 veces
Dispositivos para ca’maras (F::izssltﬁ-?:;?na)l geibes 150 m/s? 3 veces, cada vez en 6 direcciones (arriba, abajo, derecha, izquierda, adelante y atras)
Tipo Modelo Grado de proteccién IEC60529 1P40
Dispositivos para camaras l Contes CCTV Serie 3Z4S-LE Materiales Carcasa: aluminio fundido; cubierta posterior: placa de aluminio
luminaciones externas Serie FL Peso Aprox. 390 g (solo sensor) | Aprox. 480 g (solo sensor)
Controladores de iluminacion l Para la serie FL FL-TCC1 Accesorios Manual del usuario

*1 Si se utiliza Touch Finder, la cantidad de resultados que se puede guardar depende de la capacidad de la tarjeta SD.
*2 Las cinco sefales de salida se pueden asignar a los juicios de los métodos de inspeccién individuales.
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Serie FQ-M

Serie FQ-M

*3 Espec_if_icac_iones de entrada del encoder o ) ) ) ) = Modelo con alimentacion
Especificaciones de entrada de pulsos (cuando se utiliza un encoder de tipo colector abierto) Elemento Tipo | Modelo con alimentacion de c.c. B GaltambEEE
Elemento Especificacion Modelo FQ-MD30 FQ-MD31
Tension de entrada 24 Vc.c. + 10% 12 Ve.c. + 10% 5Vc.c. + 5% Atmésfera Sin gases corrosivos

Corriente de entrada

4,8 mA (a 24 Vc.c., valor tipico)

2,4 mA (a 12 Vc.c., valor tipico)

1,0 mA (a 5 Vc.c., valor tipico)

Resistencia a vibraciones (destruccion)

10 a 150 Hz, amplitud: 0,35 mm, direcciones X/Y/Z, 8 min cada una, 10 veces

i6 * 4 4 4 Inmunidad ambiental 2 i i
Npw | TensiénenON'l 4o mx. 24V mix 10V mix Resistencia a golpes (desiruccion) I50.S 3 veces, Sada vz en 6 Tecones
ension en * s min. s min. , min. i > i i

onp Tensionen ON*1 | 19.2 V min. 9,6 V min. 4.0V min. S Grado de proteccion IEC 60529 1P20

Tension en OFF *2 | 4,8 V max. 2,4V méx. 1,0 V max. ;‘me'_‘sl'mes ?:5 x85x i;g‘m
Frecuencia de respuesta 50 kHz (cable de E/S: cuando se utilizan los cables de FQ-MWDO005 o FQ-MWDLO005.) ateriales arcasa. - —
maxima *3 20 kHz (cable de E/S: cuando se utilizan los cables de FQ-MWDO010 o FQ-MWDLO010.) Peso Aprox. 270 g (sin bateria ni correa de mano)
Impedancia de entrada 5.1kQ Accesorios Touch Pen (FQ-XT), Manual de usuario

*1 Tension en ON: La tensién cambia del estado OFF al ON. La tension en ON es la diferencia de tensiones entre el terminal GND de los
terminales de potencia del encoder y cada terminal de entrada.
*2 Tension en OFF: La tensién cambia del estado ON al OFF. La tension en ON es la diferencia de tensiones entre el terminal GND de los
terminales de potencia del encoder y cada terminal de entrada.

*3 Seleccione la frecuencia de respuesta maxima en funcion de la longitud del cable del encoder y de la frecuencia de respuesta del encoder.

Especificaciones de entrada de pulsos (cuando se utiliza un encoder de tipo salida line-driver)

Elemento

Especificacion

Tensién de entrada

EIA estandar RS-422-A

*1 Esta es una orientacion del tiempo requerido para que el brillo disminuya a la mitad del brillo inicial a temperatura y humedad ambiente. No esté garantizado.
La vida util de la retroiluminacion se ve afectada por la temperatura ambiente y la humedad: Sera mas corta a temperaturas mas bajas o mas altas.

*2 Este valor sélo es orientativo: No esta garantizado. El valor se ve afectado por las condiciones de operacion.

*3 Este valor sélo es orientativo: No estd garantizado. El valor se ve afectado por el entorno y las condiciones de operacion.

Especificaciones de la bateria

Sysmac Studio

ElementoModelo FQ-BAT1

Elemento Requisito

Tipo de bateria Bateria de litio secundaria

Sistema operativo *1, *2 Windows XP (Service Pack 3 o superior,

" N . A . versién de 32 bits)/Vista (version de 32 bits)/

Impedancia de entrada *1 120 Q +5% Capacidad nominal 1.800 mAh Sistema inglés o japonés | 77 ¢ cisn de 32/64 bits)

Tension de entrada diferencial 0,2V min. T?nswn. T 37V Sistemas Windows con Celeron 540 (1,8 GHz)
Py ] Dimensiones 35,3x 53,1 x 11,4 mm o una CPU mas rapida.

Tension de histéresis 50 mV CPU

Frecuencia de respuesta

maxima *2

200 kHz (cable de E/S: cuando se utilizan los cables de FQ-MWDO005, FQ-MWDL005, FQ-MWDO010 o FQ-MWDLO010.)

*1 Si se utiliza la funcién de resistencia de terminacion.

*2 Seleccione la frecuencia de respuesta maxima en funcion de la longitud del cable del encoder y de la frecuencia de respuesta del encoder.

Touch Finder

En servicio: 0 a 40°C
Almacenamiento: —25 a 65°C
(sin hielo ni condensacion)

Rango de temperatura
ambiente

Rango de humedad
ambiental

En operacién y almacenamiento: 35% a 85%
(sin condensacion)

Carga en el Touch Finder (FQ-MD31).
Se necesita un adaptador de c.a. (FQ-ACL)).

Método de carga

Se recomienda Core i5 M520 (2,4 GHz),
uno equivalente o mas rapido.

2GB min.
Al menos 1,6 GB de espacio disponible *3

XGA 1024 x 768, 1.600 millones de colores.
Se recomienda WXGA 1.280 x 800 como min.

Unidad de DVD-ROM

Memoria principal

Disco duro

Display

Unidad de disco

f i Tiempo de carga *1 2,0h
Elemento Tipo| Modelo con alimentacién de c.c. LfeElE o com AlllnenEE — Puertos de El puerto USB se corresponde con un puerto
de c.a./c.c./bateria Vida util de reserva de la : comunicaciones USB 2.0 o Ethernet
P 300 ciclos de carga
Modelo FQ-MD30 FQ-MD31 bateria *2 . . , ) .
- — " 1 Precauciones del sistema operativo de Sysmac Studio:
Numero de sensores que se pueden conectar 2 max. Peso 50 g max.

Funciones principales

Métodos de visualizacién de medida

El ultimo resultado, el ultimo NG, monitor de tendencias, histogramas

Métodos de visualizacion de imagenes

Real, congelada, aumentada y reducida

Registro de datos

Resultados de medida, imagenes medidas

Idioma del menu

Inglés, japonés

Dispositivo de visualizacion

LCD TFT a color de 3,5 pulgadas

*1 Este valor sélo es orientativo: No esta garantizado. El valor se ve
afectado por las condiciones de operacion.

*2 Esta es una orientacién del tiempo requerido para que la capacidad
de la bateria disminuya al 60% de la capacidad inicial. No hay ninguna
garantia. El valor se vera afectado por las condiciones y el entorno de
funcionamiento.

Los requisitos del sistema y el espacio del disco duro pueden variar
segun el entorno del sistema.

*2 Se aplican las siguientes restricciones cuando se utiliza Sysmac
Studio con Microsoft Windows Vista o Windows 7.
No se puede acceder a algunos archivos de ayuda.
Se puede acceder a los archivos de ayuda si estd instalado el
programa de ayuda distribuido por Microsoft para Windows
(WinHIp32.exe). Consulte la pagina de inicio de Microsoft que se

LCD Pixeles 320 x 240 indica a continuacion o péngase en contacto con Microsoft para
= obtener informacion sobre la instalacién del archivo. (La pagina de
Colores de display 16.777.216 descarga se muestra automaticamente si los archivos de ayuda se
Vida util *1 50.000 horas a 25°C abren mientras el usuario esta conectado a Internet.)
S - - - http://support.microsoft.com/kb/917607/en-us
Retroiluminacion Ajuste del brillo Facilitado *3 Para utilizar la funcion de registro de archivos, es necesario disponer
Salvapantallas Facilitado de espacio de memoria adicional para guardar los datos del registro.
Indicaciones Indicador de alimentacion POWER .gn . . . .
(color: verde) Especificaciones de comunicaciones EtherCAT para la serie FQ-M
Indicador de error ERROR
. (color: rojo)
Indicadores indicador d Elemento Especificaciones
ndicador de acceso SD ACCESS

a tarjeta SD (color: amarillo)

Estandar de comunicaciones |IEC 61158 Tipo12

Indicador de carga . CHARGE Capa fisica 100BASE-TX (|EEE802.3)
(color: naranja) M12 X 2
Interfaz de operacién Pantalla tactil Método Pelicula resistiva Conector E-CATIN  : EtherCAT (IN)
= Vida util *2 1 millén de operaciones E-CAT OUT : EtherCAT (OUT)
Ethernet 100 BASE-TX/10 BASE-T Medios de comunicaciones Utilice los cables para las series FQ-MWNLI] o FQ-WNLICI.
Interfaz externa S Se recomienda una tarjeta SD de Omron (Modelo: HMC-SD291) o una tarjeta Distancia de comunicaciones | Utilice el cable de comunicacién dentro de la longitud de los cables de las series FQ-MWNLIJ o FQ-WNLIL.
) SDHC de Clase 4 o una categoria superior. Datos de proceso Mapeado PDO variable
g:r;e:ién de alimentacion 20,4 a 26,4 Vc.c. (incluido rizado) Buzén de correo (CoE) Mensajes de emergencia, solicitudes SDO, respuestas SDO e informacién SDO
iz il Reloj distribuido Sincronizacién con el modo 1 de reloj distribuido
Tension de Conexion de adaptador
alimentacién @ 100 a 240 Vc.a., 50/60 Hz Display LED L/A IN (enlace/actividad entrada) x 1, L/A OUT (enlace/actividad salida) x 1, RUN x 1, ERR x 1
Valores nominales Conexién de bateria Bateria FQ-BAT1 (1 celda, 3,7 V) .z .z
Operacion continua con bateria *3 - 1,5h InformaCIon de version

Consumo de corriente
Resistencia de aislamiento

Conexién de alimentacién de c.c.: 0,2 A
Entre todo el cableado y carcasa: 0,5 MQ (a 250 V)

En servicio: 0 a 50°C si esta montado
en carril DIN o panel; 0 a 40°C si
funciona con bateria

Serie FQ-M y dispositivos de programacion

Dispositivo de programacion necesario
Sysmac Studio Standard Edition/Vision Edition

En servicio: 0 a 50°C
Almacenamiento: —25 a 65°C

Rango de temperatura ambiente Serie FQ-M

Inmunidad ambiental (sin hielo ni condensacion) Almacenamiento: —25 a 65°C Ver. 1.00 Ver. 1.01 o superior
(sin hielo ni condensacion)
FQ-MSCIC(-M) ) .
Rango de humedad ambiental En operacién y almacenamiento: entre el 35% y el 85% (sin condensacion) FQ-MSCICC(-M)-ECT No compatible Si

OMmRON OMRON




Serie FQ-M Serie FQ-M

Componentes y funciones Dimensiones (unidad: mm)
Sensor Sensor
FQ-MS120/MS120-M FQ-MS120-ECT/MS120-M-ECT
FQ-MS125/MS125-M FQ-MS125-ECT/MS125-M-ECT
(6) @
FSPQQDDQ [T Iy TALADROS DE MONTAJE (1) TALADROS DE MONTAJE (1)
) Cld @ & ®) 254 EJEOPTICO 254 EJE OPTICO
1 | 7| 98201 —y e - 98:01 —y ol T
() @—‘_(3) f T—KE(‘T()I(%L f T—KE(‘T()I(%L
50+0.1 B0 Pl e e e zes Y|
0, 50 T GEEOOE OO 50:0,1 50 - sexexexexe
| el essanissesenensts | el essmnasiesesenens
4-45dia. * % g 4-45dia. * %
=08 4,6 98 4-M4, PROFUNDIDAD 8,5 méx, : 4,6 % 4-M4, PROFUNDIDAD 8,5 méx.
4,55 ,2525
Ne Nombre Descripcion No. Nombre Descripcion
Se utiliza un cable de E/S para conectar ©) Orificios de conexion del Instale aqui el controlador estroboscdpico. = =alan) Ao b, Ao b, " 17N
1) 2:':5;‘” de cable el sensor a la fuente de alimentacion y a la controlador estroboscépico | FL-TCC1 se puede montar. oo f 50,5 . 50,5 N] ,
E/S externa. OR Se enciende en naranja mientras la sefial — —— —— 4 |
Se utiliza un cable Ethernet para conectar el OR esta encendida. 5 5 12,5
(2) | Conector de Ethernet sensor a dispositivos externos tales como Proceso de ETN Se enciende en naranja mientras existen 6-M2 PROFUNDIDAD 4,5 max. 10,35 6-M2, PROFUNDIDAD 4,5 max. 10,35
PLC, ordenadores o Touch Finder. 10) medida: Indi- comunicaciones Ethernet. o8 o8
oo .| Conecte una iluminacion externa cadores de Se enciende en rojo cuando se produce 25 2345
&) s er el ek (controlador de luz estroboscopica). operacién ERROR un error. 110 — 110 —
+ | Conecte un dispositivo compatible con Se enciende en verde mientras el sensor (30) L 107 (30) 10,7
(4) | Conector EtherCAT (IN)* | £/ o s esta procesando. TALADROS DE MONTAJE (2) A4 PROFUNDIDAD 7 mé, | TALADROS DE MONTAJE (2) 4144, PROFUNDIDAD 7 méx.
®) Conector EtherCAT Conecte un dispositivo compatible con Se enciende en verde cuando se 4-45 dia. 18 4-45dia. 18
(ouT)* EtherCAT. LAIN establece el enlace con el dispositivo + { =C—="1= | E— T& 4 { == ‘
®) Switch de direccion Establezca la direccion del nodo para las EtherC_A T y,parpatdeg eg vzrdte durante la 3620,1 75 36 36201 75 36
de nodo* comunicaciones EtherCAT. comunicacion (entrada de datos). { == { —
e . - . - " p Se enciende en verde cuando se - - ) 23]
(7) | Orificios de instalacién | Orificios para instalar y fijar la camara. EtherCAT: establece el enlace con el dispositivo 8001 &k spTiIcO ‘76;334:‘30’ 87 8001 Lk spTiIcO ‘763334“30’ 87
Instale aqui la lente de montaje C. Determine (11) | Indicadores et EtherCAT y parpadea en verde durante la 55 08 2208
®) Orificio para lente de el campo de vision en funcion del objetivo de de operacién comunicacion (salida de datos). : ’
montaje tipo C medida y seleccione una lente CCTV Se enciende en verde cuando la
adecuada (lente de montaje C). ECATHON comunicacién EtherCAT esta disponible. Touch Fi nder
ECAT Se enciende en rojo cuando se produce
ERROR un error de comunicaciones EtherCAT. FQ-MD30/MD31
Adaptador para montaje en panel *2
* Solo para FQ-MSLILIC-ECT y FQ-MSLILII-M-ECT.
Touch Finder —
E f
(6) (7) — — — 20
. | | { = e
— 95
g (lroooo)iiEs 445 —-
/E 0ooo HH (] 1
95
H 70 =——=——
5 11
®) " - (=== ) 685 3.4)
’ o [l
= o gl M
(9) L 85
52.9 S
i :
(10) —TE @) %{E} L =) .
5| 15 N Dimensiones de seccién del panel
121 -
Ne Nombre Descripcion Ne Nombre Descripcion 111 "
Se enciende en verde cuando Touch Finder . ... ... | Ellapiz tactil se puede guardar aqui cuando no 27—
POWER esta conectado. (6) | Soporte del lapiz tactil se utilice. 0
Se enciende en rojo cuando se produce un (7) |Lapiz tactil Se utiliza para trabajar con el panel tactil. {
ERROR 1173]]
. error. (8) | Conector de fuente de | Se utiliza para conectar una fuente de 19.2
) :jndlcadorg§ Se enciende en amarillo cuando se introduce una alimentacion de c.c. alimentacion de c.c. /JL@J 11121 Panel
€@ operacion | sp tarjeta SD. - : /|
A . til tar Touch Find T
ACCESS | Parpadea en amarillo cuando se accede (9) | Cierre deslizante f:r:ijl IEI)Z|§ para montar fouch Finder en un
a una tarjeta SD. : *1
- - - " Se utiliza al conectar Touch Finder al sensor . -
CHARGE* Se enciende en naranja cuando la bateria esta (10) | Puerto Ethernet con un cable Ethernet. 1 Se suministra solo con FQ-MD31.
cargando. Inserte el conector hasta que encaje en su sitio. *2 !_as dimensionesgel adDa%tador de montaje en panel no
Muestra el ment de configuracion, los 11) | Soporte para la correa | Se trata de un soporte para enganchar la correa incluyen las de FQ-MDLIL.
(2) | LCD/panel tactil resultados de medida y las imagenes de an P P u d P g .
camara. (12) :I?n:‘:f\‘t‘;:ic:s?\f::r::tz ?e Se utiliza para conectar el adaptador de c.a.
(3) |Ranura para tarjeta SD Se puede introducir una tarjeta SD. —
La bateria se introduce detras de esta cubierta. * Se aplica solo a FQ-MD31.
(4) |Cubierta de la bateria* Extraiga la cubierta cuando instale o retire la
bateria.
Interruptor de lafuente de La bateria se introduce detras de esta cubierta.
(5) o E;(I;e:;ga la cubierta cuando instale o retire la
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Sistemas de automatizacion
¢ Autématas programables (PLC) e Interfaces hombre-maquina (HMI) e E/S remotas
* PCindustriales ® Software

Control de velocidad y posicion
e Controladores de movimiento ® Servosistemas ® Convertidores de frecuencia ® Robots

Componentes de control

e Controladores de temperatura ® Fuentes de alimentacién e Temporizadores e Contadores
® Relés programables e Procesadores de sefal ® Relés electromecdnicos ® Monitorizacion
® Relés de estado sélido e Interruptores de proximidad e Pulsadores e Contactores

Deteccion & Seguridad

* Sensores fotoeléctricos ® Sensores inductivos e Sensores de presion y capacitativos
® Conectores de cable ¢ Sensores para medicion de anchuray desplazamiento

e Sistemas de vision e Redes de seguridad e Sensores de seguridad

e Unidades y relés de seguridad e Finales de carreray de seguridad

A pesar de que nos esforzamos por lograr la perfeccion, Omron Europe BV'y sus compaiifas subsidiarias o asociadas
10 garantizan ni se responsabilizan con respecto a la exactitud o integridad de la informacicn descrita en este documento.
Nos reservamos el derecho a realizar cualquier cambio en cualquier momento sin previo aviso.



